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Abstract (en)

[origin: US4467256A] The present invention concerns a method and a device for controlling a stepping motor of a timepiece, which permit the power
of each drive pulse to be adapted to the value of the electromotive force (V) and/or the internal resistance (R*) of the power supply source (10). In
accordance with the invention, at a given moment, a value of a chopping rate (Ha) is determined in dependence on the value of the electromotive
force V and/or the internal resistance R* of the power supply source (10), said value being stored, and the chopping rate of each control pulse being
adjusted to the stored value. The control device comprises means (13) for supplying a chopping signal (M) to a drive circuit (12) of the motor (11).
The chopping rate is determined by information contained in a memory (14). The stored information is periodically corrected in dependence on the
value of the electromotive force (V) and/or the internal resistance (R*) of the power supply source (10).

Abstract (fr)

La présente invention concerne un procédé et un dispositif de commande d'un moteur pas-a-pas d'une piéce d'horlogerie, permettant d'adapter

la puissance de chaque impulsion motrice a la valeur de la force électromotrice (V) et/ou a la résistance interne (R*) de la source d'alimentation
(10). Conformément a l'invention, on détermine, a un moment donné, en dépendance de la valeur de la force électromotrice V et/ou de la résistance
interne R* de la source d'alimentation (10) une valeur de taux de hachage (Ha) que I'on met en mémoire et on regle a cette valeur le taux de
hachage de chaque impulsion de commande. Le dispositif de commande comprend des moyens (13) fournissant un signal de hachage (M) a

un circuit d'entrainement (12) du moteur (11). Le taux de hachage est déterminé par des informations contenues dans une mémoire (14). Ces
informations sont corrigées périodiquement en fonction de la valeur de la force électromotrice (V) et/ou de la résistance interne (R*) de la source
d'alimentation (10).
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