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Abstract (en)
[origin: US4533945A] The invention relates to a process and an arrangement for aerial observation and/or communication for a submerged
submarine. An apparatus (6) equipped with a television camera (15) or with a radio or radar antenna, and connected to the submarine by a cable
(8), is initially accommodated in a tube (3) on board the submarine. This apparatus rises at high speed to the surface (27) of the water, because
of its high buoyancy and low hydrodynamic drag, when it is released and the cable (8) is unwound by a winch, and then springs vertically out of
the water, because of the kinetic energy acquired, for a sufficient time to permit an observation or a communication, which is transmitted to the
submarine by the cable (8), and finally the apparatus is brought back into the tube (3) through the rewinding of the cable (8) onto the winch. The
empennage (7) of the apparatus is preferably twisted in order to impart to the latter a movement of rotation in the direction of the arrow (28), so that
the camera ( 15) sweeps the entire horizon.

Abstract (fr)
L'invention concerne un procédé et un dispositif d'observation et/ou de communication aérienne pour sous-marin en plongée. Un engin (6), équipé
d'une caméra de télévision (15) ou d'une antenne radio ou radar et relié au sous-marin par un câble (8), est initialement logé dans un tube (3)
à bord du sous-marin. Cet engin remonte à grande vitesse jusqu'à la surface (27) de l'eau, grâce à sa grande flottabilité et à sa faible traînée
hydrodynamique, quand il est libéré et que le câble (8) est déroulé par un treuil, puis jaillit verticalement hors de l'eau grâce à l'énergie cinétique
acquise, pendant une durée suffisante pour permettre une observation ou une communication transmise à bord du sous-marin par le câble (8), et
est enfin ramené dans le tube (3) par réenroulement du câble (8) sur le treuil. L'empennage (7) de l'engin est de préférence vrillé pour communiquer
à celui-ci un mouvement de rotation suivant la flèche (28), de sorte que la camera (15) balaye tout l'horizon.
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