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Abstract (en)
[origin: US4461984A] A linear motor shuttling system for shuttling the print head (11) of a dot matrix line printer is disclosed. The print head (11) is
supported by a pair of flexures (13, 15) such that the head is free to move back and forth along a print line. One end of the flexure supported print
head is attached to the coil (31) of a voice coil linear motor (23). The linear motor (23) is also flexure (27, 29) supported. The linear motor (23) is
positioned such that the axis of coil movement is co-axial with the axis of movement of the print head (11). Further, the resonant vibration frequency
of the combination of the linear motor and the linear motor flexure support is tuned to the resonant vibration frequency of the combination of the print
head and the print head flexure support. A position sensor (51), preferably in the form of a pair of windows (W1, W2) connected to the print head
(11) to move therewith and control the light impinging on a pair of differentially connected photovoltaic cells (A, B), produces a signal denoting the
actual position of the print head. The actual position signal is compared with a commanded position signal in a control loop and the resultant error
signal is used to control the magnitude and polarity of the current applied to the coil of the linear motor and, thus, the position of the print head.
The signals produced by the photovoltaic cells (A, B) are also used to control the intensity of the light impinging on the cells so that the sum of the
photovoltaic cell signal is a constant.

Abstract (de)
Es wird ein Schwingmechanismus für die Bewegung des Druckkopfes (11) eines Matrix-Zeilendruckers beschrieben, Der Druckkopf (11) ist von
einem Paar Biegeelemente (13,15) abgestützt, so daß er sich auf einer Druckzeile frei hin- und herbewegen kann. Eine Seite des durch die
Biegeelemente (13,15) abgestützten Druckkopfes (11) ist mit der Elektromagnetspule (31) eines Linearmotors (23) gekoppelt. Der Linearmotor
(23) wird gleichfalls durch Biegeelemente (27,29) abgestützt. Der Linearmotor (23) ist derart angeordnet, daß die Achse der Elektromagnetspule
(31) koaxial mit der Bewengungsachse des Druckkopfes (11) verläuft. Darüber hinaus wird die Resonanzschwingfrequenz der Kombination aus
Linearmotor (23) und Linearmotor-Biegeelementabstützung auf die Resonanz-schwingfrequenz der Kombination aus Druckkopf (11) und Druckkopf-
Biegeelementabstützung abgestimmt. Ein Positionsfühler (51) in Form eines Fensterpaares (W1,W2), das mit dem Druckkopf (11) verbunden
ist und sich mit ihm bewegt und das auf ein Paar fotoelektrischer Zellen (A,B) auftreffendes Licht steuert, erzeugt ein Signal, das die Ist-Stellung
des Druckkopfes (11) anzeigt. Das Ist-Stellungssignal wird mit einem Soll-Stellungssignal in einem Regelkreis verglichen und das resultierende
Abweichungssignal zur Regelung der Größe und Polarität des an die Elektromagnetspule (31) des Linearmotors (23) angelegten Stromes benutzt
und somit zur Regelung der Stellung des Druckkopfes (11). Die von den fotoelektrischen Zellen (A,B) erzeugten Signale dienen auch der Regelung
der Intensität des Lichtes, das auf die Zellen (A,B) trifft, so daß die Summe der fotoelektrischen Zellen-Signale konstant ist.
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