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Abstract (en)
[origin: WO8604437A1] A visual approach slope indicator system for aircraft includes two substantially planar, circular light sources (12 and 16)
mounted one above the other proximate a landing area. The light sources (12 and 16) lie substantially in horizontal, vertically spaced planes, with
their geometric centers lying substantially along an imaginary common vertical line. The light sources (12 and 16) project two distinct images to
an aircraft approaching to land, regardless of the direction from which the landing area is approached. The spacial relationship of the two images
provides a basis from which to determine the aircraft's vertical position relative to a specified angle of approach (A). The light sources (12 and 16)
are mounted to a common vertical support structure (20) implanted in the ground. The system includes an adjustment mechanism (24) for vertically
adjusting the position of the lower light source (16) relative the upper light source (12) and hence the vertical spacing (S) therebetween, thereby to
change the specified angle of approach (A) communicated to the pilot via the spatial relationship of the two images.

Abstract (fr)
Un système visuel d'indication de l'inclinaison d'approche d'aéronefs comprend deux sources de lumière (12 et 16) sensiblement planes et
circulaires montées l'une au-dessous de l'autre près d'une zone d'atterrissage. Les sources de lumière (12 et 16) se situent sur des plans
horizontaux verticalement écartés, et leur centre géométrique se situe le long d'une ligne verticale imaginaire commune. Les sources de lumière
(12 et 16) projetant deux images distinctes contre un aéronef qui s'approche pour atterrir, quelle que soit la direction d'approche de la zone
d'atterrissage. La relation spatiale entre les deux images fournit une base pour déterminer la position verticale de l'aéronef par rapport à un angle
spécifique d'approche (A). Les sources de lumière (12 et 16) sont montées sur une structure verticale commune de support (20) enfoncée dans
le sol. Le système comprend un mécanisme d'ajustement (24) pour ajuster verticalement la position de la source inférieure de lumière (16) par
rapport à la source supérieure de lumière (12) et par conséquent leur écartement vertical (S), en modifiant ainsi l'angle spécifique d'approche (A)
communiqué au pilote par la relation spatiale entre les deux images.
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