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Abstract (en)
[origin: US4722177A] A robot for loading and unloading reels (40, 70) of metal wires on a tubular stranding machine (1) for manufacturing cables
from wires unwound from the reels which includes a mechanical unit (3, 4) having a motorized device (3) provided with tongs (14) for seizing
the reels. The motorized device 3 is capable of moving from one end of the stranding machine (1) to the other under the action of driving means
(11) so as to extract therefrom empty reels (70) and replace them with full reels (40) previously prepared and stored in supply passageways each
corresponding to a wire diameter. A microcomputer system is provided for the automatic control of operations carried out by the mechanical unit (3,
4). This robot considerably improves the productivity of the stranding machine and diminishes the risks of accidents for the operator supervising the
latter.

Abstract (fr)
Robot de chargement et de déchargement de bobines (40, 70) de fils métalliques sur une toronneuse tubulaire (1) destinée à fabriquer des câbles
à partir des fils dévidés des bobines, caractérisé en ce qu'il comprend : a) un ensemble mécanique (3, 4) comportant un dispositif motorisé (3)
muni de pinces (14) de préhension des bobines, susceptible de se déplacer d'une extrémité a l'autre de la toronneuse (1) sous l'action de moyens
(11) d'entraînement pour en extraire des bobines vides (70) et les remplacer par des bobines pleines (40) préparées a l'avance dans des couloirs
d'approvisionnement correspondant chacun à un diamètre de fil; b) et un système a micro-ordinateur de commande automatique des opérations
exécutées par l'ensemble mécanique (3, 4). Ce robot améliore considérablement la productivité de le toronneuse et réduit les risques d'accidents
pour l'opérateur surveillant celle-ci.
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