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Abstract (en)
[origin: EP0229864B1] 1. Device for the stabilization of a device (4, 5, 6) which is mounted on a support (2) and which is movable relative to the
latter, having, in comparsion with the support, a high speed of response to deviations from a rest position, having - a control loop (10), which is
associated with the device and which includes a control device (15), for the control of deviations of the device from the rest position, which control
loop exhibits a bandwidth matched to the speed of response of the device, - a sensor unit (3) for the detection of changes of position of the support
in an inertial system with respect to at least three measurement axes, characterized in that - the sonsor unit is mounted as a central sensor block
(3) on the support (2) and is equipped with sensors, the bandwidth of which is matched to the relatively slow speed of response of the support, - the
device (4, 5, 6) is provided with angle pickups (14), which detect the position of the device relative to the support with respect to at least two axes
and the output signals of which are fed to the control device (15) as the regulating quantity, and - devices (13) for the infraposition of the control
loop by means of the signals which are delivered by the sensor block and which represent the position of the support in the inertial system as guide
quantity, are provided in the control loop (10).

Abstract (de)
Das Verfahren und die Einrichtung zur Stabilisierung eines auf einem niederdynamischen Träger (1, 2) (beispielsweise einem Panzer) montierten
höherdynamischen Geräts (4, 5, 6) (beispielsweise Sichtgerät) sieht die Erfassung der Bewegungen des niederdynamischen Trägers (1, 2) durch
einen zentralen Sensorblock (3) vor. Der (inertiale) zentrale Sensorblock (3) besteht entweder aus einem Kreiselpaket oder aus Kreisel- und
Beschleunigungsmesserpaket in Strapdown-Technik. Die Stabilisierungsaufgabe wird in zwei Schritten gelöst, nämlich einmal durch Stabilisierungen
der einzelnen hochdynamischen Geräte (4, 5, 6) bezüglich des Trägers (1, 2) in Regelschleifen mit einer dazu erforderlichen großen Bandbreite.
Zum anderen wird die sehr viel langsamere und durch den zentralen Sensorblock (3) erfaßte Trägerbewegung in einer überlagerten Schleife mit
entsprechend niedrigerer Bandbreite zur Kompensation durch die Vorgabe einer Führungsgröße für die Regelschleifen der höherdynamischen
Geräte bereitgestellt.
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