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Abstract (en)
[origin: WO8701645A1] There is disclosed a device intended to connect two objects and to vary their relative position and orientation, and which
may be applied particularly to manipulator arms. Said device comprises: a deformable sealed tube (1), for example of rubber, provided with a
carcass which may be comprised of diagonal armatures (8) allowing the flexure and elongation of the tube but not its torsion, shearing or swelling;
a series of flexible elements adjustable in lengths, distributed on the contour of the tube and associated to the tube and arranged substantially
longitudinally with respect to the tube axis. Said flexible elements may be for example comprised of passages (6) for cables (7) which connect
both ends of the tube and are integral therewith; means (16) to vary the length of the adjustable length flexible elements; means for creating and/or
maintaining a pressure inside the tube. Application to robot arms.

Abstract (fr)
Dispositif pour relier deux objets et faire varier leur position et leur orientation relatives. Ce dispositif comprend: un tube étanche et déformable
(1), par exemple en caoutchouc, muni d'une carcasse qui peut être constituée par des armatures diagonales (8) permettant sa flexion et son
allongement mais non sa torsion, son cisaillement ou son gonflement; une série d'éléments flexibles à longueur réglable, répartis sur le pourtour du
tube et associés au tube et disposés sensiblement longitudinalement par rapport à l'axe du tube. Ceux-ci peuvent être, par exemple, constituées
par des passages (6) de câbles (7) qui relient les deux extrémités du tube et solidaires de celui-ci; des moyens (16) pour faire varier la longueur des
éléments flexibles à longueur réglable; des moyens pour créer et/ou maintenir une pression à l'intérieur du tube. Application aux bras robotiques.
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