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Abstract (en)
[origin: WO8808952A1] A process and a device for detecting and correcting errors of alignment between gun fire control devices and weapons
installations have the following characteristics: target measurement sensors (B) are arranged on guns (G3) with servo-controlled carriages and
the line of sight of the measurement sensor is aligned with the line of fire of the gun; the guns, together with their target measurement sensor are
aligned on a common measurement target (Z) by a target tracking device (T2); the difference between the position of the measurement target and
the position of the line of sight of the target measurement sensor is recorded in the target measurement sensor of the gun controlled by the target
tracking device; this difference is evaluated and taken into account by the servo-control of the gun in the correction of control signals emitted during
firing.

Abstract (fr)
Un procédé et un dispositif de détection et de correction d'erreurs d'alignement entre des appareils de conduite de tir et des installations d'armes
ont les caractéristiques suivantes: des capteurs de mesure (B) de la cible sont agencés sur des canons (G3) à affûts servocommandés et on aligne
la ligne de visée du capteur de mesure de la cible avec la ligne de tir du canon; on aligne les canons, avec leur capteur de mesure de la cible, sur
une cible commune de mesure (Z) au moyen d'un appareil de poursuite (T2); on saisit l'écart entre la position de la cible de mesure et la position
de la ligne de visée du capteur de mesure de la cible dans le capteur de mesure de la cible du canon commandé par l'appareil de poursuite, on
évalue cet écart et on calcule un vecteur d'erreur d'alignement pris en compte par la servocommande du canon et lors de la correction de signaux
de commande émis pendant le tir.
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