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Abstract (en)
In this process for managing passenger traffic at the main stop (HAUPTHALT) of a lift group with n lift cages, sensors (SENSOR. A; SENSOR. B ...
SENSOR. N) monitor entering passenger traffic and sensors (SENSOR. 1; SENSOR. 2 ... SENSOR. N) monitor exiting, building-filling passenger
traffic. The higher-order algorithm (REGLER) implemented in the processor (RECHNER) determines the traffic volume and the actual departure load
of the lift group from the sensor data. Depending on the traffic volume, the actual departure load and constants imported from the input/output unit
(TERMINAL), the higher- order algorithm calculates the carrying capacity of the lift group according to a control algorithm. The carrying capacity
of the lift group is assigned to the lower-order algorithms (REGLER. 1; REGLER. 2 ... REGLER. n) according to the number of lift cages and the
nominal load of the relevant lift cage. The lower-order algorithm of the relevant lift cage calculates the optimum departure load on the basis of the
assigned carrying capacity and the circulation time of the relevant lift cage. Depending on the optimum departure load and the actual departure load
of the relevant lift cage, the lower-order algorithm determines, according to a control algorithm, the adjusted departure load which is to be imposed
on the relevant lift cage. <IMAGE>

Abstract (de)
Bei diesem Verfahren zur Bewältigung des Personenverkehrs auf der Haupthaltestelle (HAUPTHALT) einer Aufzugsgruppe mit n Aufzugskabinen
erfassen Sensoren (SENSOR.A; SENSOR.B ... SENSOR.N) den ankommenden und Sensoren (SENSOR.1; SENSOR.2 ... SENSOR.N) den
abgehenden, gebäudefüllenden Personenverkehr. Der im Prozessrechner (RECHNER) implementierte, übergeordnete Algorithmus (REGLER)
bestimmt aus den Daten der Sensoren das Verkehrsaufkommen und die Ist-Abfahrlast der Aufzugsgruppe. Abhängig von dem Verkehrsaufkommen,
der Ist-Abfahrlast und von aus der Ein-/Ausgabeeinheit (TERMINAL) importierten Konstanten berechnet der übergeordnete Algorithmus nach einem
Regelalgorithmus die Förderleistung der Aufzugsgruppe. Die Förderleistung der Aufzugsgruppe wird entsprechend der Anzahl Aufzugskabinen
und entsprechend der Nennlast der jeweiligen Aufzugskabine den untergeordneten Algorithmen (REGLER.1; REGLER.2 ... REGLER.n) zugeteilt.
Aufgrund der zugeteilten Förderleistung und der Umlaufzeit der jeweiligen Aufzugskabine berechnet der untergeordnete Algorithmus der
jeweiligen Aufzugskabine die Soll-Abfahrlast. Abhängig von der Soll-Abfahrlast und der Ist-Abfahrlast der jeweiligen Aufzugskabine bestimmt der
untergeordnete Algorithmus nach einem Regelalgorithmus die korrigierte Abfahrlast, mit der die jeweilige Aufzugskabine beladen werden soll.
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