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Abstract (en)
A driving control device and a control method therefor suitable for industrial vehicles, particularly for construction vehicles such as a hydraulic power
shovel, which makes it possible for a driver to drive a vehicle in a desired direction easily without any illusion. To accomplish this object, the method
of the invention comprises tilting a driving lever in a desired driving direction, detecting the angle of the operation direction by a lever angle detector,
detecting a relative angle of rotation between an upper swivelling member and a lower driving device by a car body swing encoder, sending these
signals to a controller, judging the swinging direction of the lower driving device through the calculation by the controller, sending then the output
signal to a driving operation valve to swing the lower driving device without travelling, stopping it when the lower driving device becomes parallel to
the operation direction of the driving lever, and moving straight the lower driving device in the operation direction of the driving lever. The angle of
the operation direction of the driving lever and its tilt angle may also be detected by the lever angle detector and then the lower driving device may
be swung without travelling at a speed proportional to the tilt angle of the operation lever or may be moved straight. Furthermore, the lower driving
device may be swung without travelling and driven by detecting the angle between an upper swing body and the direction of north of terrestrial
magnetism by a gyrocompass.

Abstract (fr)
Le dispositif de commande de manoeuvre décrit et le procédé de commande associé décrit, qui sont applicables à des véhicules industriels,
notamment des véhicules utilisés dans la construction comme des pelles mécaniques, permettent à un conducteur de manoeuvrer un véhicule
dans une direction désirée facilement sans risques de fausses manoeuvres dues à des erreurs d'appréciation. A cet effet, le procédé de la présente
invention consiste à incliner un levier de manoeuvre dans une direction de manoeuvre désirée, à détecter l'angle de la direction opérationnelle au
moyen d'un détecteur d'angle de levier, à détecter un angle relatif de rotation entre un élément pivotant supérieur et un dispositif de manoeuvre
inférieur au moyen d'un codeur du mouvement de rotation du châssis du véhicule, à envoyer ces signaux à une unité de commande, à juger
la direction de rotation du dispositif de manoeuvre inférieur grâce aux calculs effectués par l'unité de commande, à envoyer ensuite le signal
de sortie à une soupape opérationnelle de manoeuvre pour imprimer un mouvement de rotation au dispositif de manoeuvre inférieur sans
mouvement de marche, à l'arrêter lorsque le dispositif de manoeuvre inférieur est parallèle à la direction opérationnelle du levier de manoeuvre et
à déplacer rectilinéairement le dispositif de manoeuvre inférieur dans la direction opérationnelle du levier de manoeuvre. L'angle de la direction
opérationnelle du levier de manoeuvre et son angle d'inclinaison peuvent également être détectés par le détecteur d'angle de levier, puis le dispositif
de manoeuvre inférieur peut être amené à effectuer un mouvement de rotation sans mouvement de marche à une vitesse proportionnelle à l'angle
d'inclinaison du levier opérationnel ou peut être déplacé rectilinéairement. Le dispositif de manoeuvre inférieur peut en outre être amené à effectuer
un mouvement de rotation sans mouvement de marche et être mû grâce à la détection de l'angle entre un corps rotatif supérieur et la direction nord
déterminée par le magnétisme
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