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Abstract (en)
The invention is based on a method and apparatus to compensate for load sags of a biased-torque position drive (2) during a starting time period
(T1 + T2), having a jerk limiting, acceleration limiting and speed limiting position control (28) with a subordinate speed control (62), which is
subordinate to a current control (12). According to the invention, during a first predetermined time interval (T1) of the starting time period (T1 + T2),
bias values are additionally supplied to the current controller (12), which bias values are selected as a function of derived position difference values
(s), and additionally derived acceleration correction values are supplied as bias values to the current controller (12) during a second predetermined
time interval (T2) of the starting time period (T1 + T2). An apparatus is thus obtained for carrying out the method for compensating for load sags
and for rapid accelerations during a starting time period (T1 + T2) of a biased torque position drive (2), no analog tacho machines being used and it
being possible to keep the cost low. <IMAGE>

Abstract (de)
Die Erfindung bezieht sich auf ein Verfahren und eine Einrichtung zur Kompensation von Lastsacken wéhrend eines Anfahrzeitraumes (T1+T2)
eines momentenmaBig vorbelasteten Positionsantriebes (2) mit einer ruck-, beschleunigungs- und geschwindigkeitsbegrenzenden Wegregelung
(28) mit unterlagerter Geschwindigkeitsregelung (62), der eine Stromregelung (12) unterlagert ist. Erfindungsgeman werden wéhrend eines ersten
vorbestimmten Zeitintervalls (T1) des Anfahrzeitraumes (T1+T2) dem Stromregler (12) zusétzlich Vorsteuerwerte zugefiihrt, die in Abhangigkeit von
ermittelten Wegdifferenzwerten ( s) ausgewahlt sind und werden wahrend eines zweiten vorbestimmten Zeitintervalls (T2) des Anfahrzeitraumes
(T1+T2) dem Stromregler (12) zusatzlich ermittelte Beschleunigungskorrekturwerte als Vorsteuerwerte zugefuhrt. Somit erhalt man eine Einrichtung
zur Durchfihrung des Verfahrens zur Kompensation von Lastsacken bzw. von schnellen Beschleunigungen wahrend eines Anfahrzeitraumes
(T1+T2) eines momentenm&Big vorbelasteten Positionsantriebes (2), wobei keine analoge Tachomaschine verwendet wird und der Aufwand gering
gehalten werden kann. <IMAGE>
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