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Abstract (en)
In known transfer devices, a linear driving movement for the gripper fingers has superimposed on it a swivelling movement of the gripper fingers,
thereby making it possible to achieve a path of movement of the free ends of the gripper fingers which brings about a relatively rapid and wide
opening of the gripper fingers and a corresponding withdrawal of the gripper from the tool concerned. The disadvantage here is the rigidly
predetermined motional sequence of the gripper fingers. In order to achieve a motional sequence of the gripper fingers which is optimum for the
individual requirements, the movement of the gripper fingers is controlled by cam tracks matched to the individual requirements and having track
detectors. <IMAGE>

Abstract (de)
Überführungsvorrichtung an Maschinen zum fortschreitenden Formen von Werkstücken, insbesondere Querfördervorrichtung an Mehrstufenpressen.
Bei bekannten Überführungsvorrichtungen wird eine lineare Antriebsbewegung für die Greiferfinger mit einer Schwenkbewegung der Greiferfinger
überlagert, so daß eine Bewegungsbahn der freien Enden der Greiferfinger erzielbar ist, die ein relativ schnelles und weites Öffnen der
Greiferfinger und ein entsprechendes Entfernen des Greifers vom betreffenden Werkzeug bewirkt. Nachteilig dabei ist der hierbei starr vorgegebene
Bewegungsablauf der Greiferfinger. Um einen den individuellen Erfordernissen optimalen Bewegungsablauf der Greiferfinger (9-14) zu erreichen,
wird die Bewegung der Greiferfinger (9-14) durch den individuellen Erfordernissen angepaßte Kurvenbahnen (34a,34b bzw 35a,35b bzw 36a,36b)
mit Bahnabtaster (28-33) gesteuert. <IMAGE>
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