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Abstract (en)
[origin: US5106257A] The invention concerns a lift truck with telescopic hoisting arm (2) mounted on a chassis carrying a front axle and a rear
axle, in which the telescopic arm is articulated on the truck by means of a variable quadrilateral (A, B, C, D) having a tie rod (23) and an auxiliary
arm (24), characterized in that: the tie rod (23) is articulated on the one hand to the chassis (1) at a point (D) situated substantially above the front
axle (10) and on the other hand to the telescopic arm (2) at a point (A) which, in low position of the arm, is substantially above the rear axle (11),
the auxiliary arm (24) is articulated on the one hand to the chassis (1) of the truck substantially at the geometric center (C) of the chassis and on
the other hand to the telescopic arm (2) at a point (B) situated in back of point (A), and in that, in low position, the telescopic arm (2) is entirely
situated below points (A) and (B) of the quadrilateral and rests on the auxiliary arm (24) in a practially horizontal position whereas in high position
the auxiliary arm (24) is in a substantially vertical position.

Abstract (fr)
L'invention concerne un chariot élévateur à bras de levage télescopique ( 2 ) monté sur un châssis portant un essieu avant et un essieu arrière,
dans lequel le bras télescopique est articulé sur le chariot par l'intermédiaire d'un quadrilatère déformable (A, B, C, D) comportant un tirant ( 23 )
et un bras auxiliaire ( 24 ), caractérisé en ce que : le tirant (23) est articulé d'une part au châssis (1) en un point (D) situé sensiblement au dessus
de l'essieu avant (10) et d'autre part au bras télescopique (2) en un point (A) qui, en position basse du bras, se trouve sensiblement au-dessus de
l'essieu arrière (11), le bras auxiliaire ( 24 ) est articulé d'une part au châssis (1) du chariot sensiblement au centre géométrique (C) du châssis et
d'autre part au bras télescopique (2) en un point (B) situé en arrière du point (A) , et en ce que, en position basse, le bras télescopique (2) se trouve
entièrement situé au-dessous des points (A) et (B) du quadrilatère et repose sur le bras auxiliaire ( 24 ) dans une position pratiquement horizontale
tandis qu'en position haute le bras auxiliaire ( 24 ) est dans une position sensiblement verticale.
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