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Abstract (en)
It comprises, on each side of its stand (1), on the one hand a first lever (7) articulated on this stand at one of its ends and on one of the frames (2)
at its opposite end, while said lever (7) is associated with a reciprocating-movement control (3, 4, 5), and on the other hand a second lever (10), the
ends of which are articulated respectively on the frame (2) and on the stand (1), so that the latter, the two levers (7, 10) and the frame (2) constitute
a deformable parallelogram, the distance (D) separating the axes of articulation (8, 12) of the two levers (7, 10) on the stand (1) being different from
the spacing (d) between their axes of articulation (9, 11) on the frame (2), so as to impart to the latter a movement such that, in the high position, it is
oriented obliquely relative to its low position. <IMAGE>

Abstract (fr)
Il comprend de chaque cété de son bati (1) d'une part un premier levier (7) articulé a ce bati par I'une de ses extrémités et a I'un des cadres (2) par
son extrémité opposée, tandis que ledit levier (7) est associé a une commande (3, 4, 5) a mouvement alternatif et d'autre part un second levier (10)
dont les extrémlités sont articulées respectivement au cadre (2) et au bati (1) afin que ce dernier, les deux leviers (7, 10) et le cadre (2), constituent
un parallélogramme déformable, la distance (D) séparant les axes d'articulation (8, 12) des deux leviers (7, 10) au bati (1) étant différente de
I'écartement (d) entre leurs axes d'articulation (9, 11) au cadre (2), afin de communiquer a celui-ci un mouvement tel qu'en position haute, il se
trouve orienté obliquement par rapport a sa position basse. <IMAGE>
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