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Abstract (en)
[origin: WO9110180A1] A system for the creation of commands and control signals for a complete operating cycle of a robot manipulator device
(4) of a sheet metal bending installation (500) by simulating the operating environment, in which various parts (2, 3, 10, 12) of the sheet metal
bending installation (500) are presented to the user on a video display (9a) in a simplified form and on a reduced scale. The video display (9a) and
a keyboard (8a) are connected to a central processor unit (7a) and permit the creation of a complete sequence of signals usable for controlling the
operation of the bending installation (500), and permits the presentation of the simulation of the movement of the parts (2, 3, 10, 12) of the installatin
(500) on the video (9a).

Abstract (fr)
L'invention se rapporte a un systéme, qui sert & produire des instructions et des signaux de commande pour un cycle de fonctionnement complet
d'un dispositif manipulateur de robot (4) d'une instaallation a cintrer les téles (500) par simulation de I'environnement opérationnel et dans lequel les
diverses parties (2, 3, 10, 12) de l'installation a cintrer les téles (500) sont présentées a I'utilisateur sur un écran vidéo (9a) sous une forme simplifiée
et sur une échelle réduite. L'écran vidéo (9a) et un clavier (8a) sont connectés a un processeur central (7a) et permettent de produire une séquence
compléte de signaux utilisables pour commander le fonctionnement de l'installation a cintrer les téles (500) et permettent de présenter la simulation
du mouvement des parties (2, 3, 10, 12) de l'installation (500) sur I'écran vidéo (9a).
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