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Abstract (en)
[origin: JPH04281967A] PURPOSE: To carry out optimum cleaning by detecting and avoiding an obstacle or the like in a device for cleaning a
swimming pool. CONSTITUTION: When a front-side contact rail 18 is operated, a cleaning device 100 is rotated around the axis of the device in
a plane until a rear-side switch rail 20 is operated. A signal being detected at that time is used to change a traveling device to retreat traveling and
at the same time to straighten out the cleaning device 100 at a place where an obstacle exists. The signal related to the straightening-out is used
for changing the traveling device to advance traveling. During a motion direction due to at least one sensor 25 being provided in a casing 1 of the
cleaning device, an instantaneous motion direction regarding a running line or being directed toward a running zone-shaped part is detected. The
amount of deviation being detected at that time is converted to the signal, and is switched to advance and retreat traveling for reciprocating in a
swimming pool so that it can be used to correct direction motion.

Abstract (de)
Die Erfindung bezieht sich auf ein Arbeitsverfahren fur ein in einem Schwimmbecken hin- und herfahrendes und mit einem auf Vorwarts- und
Ruckwartsfahrt umschaltbaren Fahrwerk versehenes Reinigungsgerat sowie auf ein Reinigungsgeréat zur Durchfiihrung des Arbeitsverfahrens. Bei
Betatigung einer frontseitigen Kontaktleiste (18) wird das Reinigunggeréat (100) bis zur Betéatigung der riickseitigen Umschaltleiste (20) in der Ebene
um eine Gerateachse gedreht, wobei dabei ermittelte Signale fur die Umschaltung des Fahrwerks auf Rickwartsfahrt sowie zum Ausrichten des
Reinigungsgerates (100) am Hindernis verwendet und die von der Ausrichtung abh&ngigen Signale fiir eine Umschaltung des Fahrwerks auf die
Vorwartsfahrt herangezogen werden. Mit mindestens einem im Gehause (1) des Reinigungsgerates angeordneten Sensor (25) kann wahrend der
Fahrbewegung die in bezug auf eine Fahrlinie oder auf einen Fahrstreifen orientierte momentane Bewegungsrichtung erfasst werden, wobei dabei
ermittelte Abweichungen als Signale umgewandelt und zur Korrektur der Richtungsbewegung herangezogen werden kénnen. <IMAGE>
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