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Abstract (en)
This method minimises the local accumulation of lift cabins (cluster formation) in that closely adjacent stops are concentrated to one cabin which
is promoted by a variable and controllable distribution bonus (Bvn). For this purpose, the estimated costs of lost time (GVK) for all passengers
are calculated for each lift and for each storey call, these estimated costs of lost time (GVK) are reduced by a variable distribution bonus (Bv)
concentrating adjacent stops to one cabin and a storey call is allocated for service by that lift which has the lowest reduced estimated costs of lost
time (GVK red.min.). Both the estimated costs of lost time (GVK) and the variable distribution bonus (Bv) are calculated in accordance with closed
formulae. To ensure that this method operates both with a high and with a low traffic load (Va), the variable distribution bonus (Bv) is corrected
by means of a correction function (F[Va]) in accordance with the relation Bvn = Bv F[Va] in accordance with the traffic load (Va) as correction
parameter (NFP) and thus the variable correctable distribution bonus (Bvn) defined (SR18). The correction function F[Va] can be determined by
means of KI method according to Step 16 (SR16) or in accordance with expert programs according to Step 17 (SR17). <??>Keeping down the local
accumulation of lift cabins is optimum for each traffic load (Va) with the traffic-dependence of the distribution bonus (Bvn). <??>This method can be
applied to a large number of different service requests, allocation criteria and correction parameters (NFP). <IMAGE>

Abstract (de)
Dieses Verfahren minimalisiert das örtliche Ansammeln von Aufzugskabinen (Schwarmbildung) indem eng benachbarte Halte auf eine Kabine
konzentriert werden, was durch einen variablen und nachführbaren Verteilbonus (Bvn) gefördert wird. Hierzu werden für jeden Aufzug und für
jeden Stockwerkruf die geschätzten Verlustzeitkosten (GVK) aller Fahrgäste berechnet, diese geschätzten Verlustzeitkosten (GVK) durch einen,
benachbarte Halte auf eine Kabine konzentrierenden variablen Verteilbonus (Bv) reduziert und ein Stockwerkruf demjenigen Aufzug zur Bedienung
zugeteilt, der die geringsten, reduzierten geschätzten Verlustzeitkosten (GVK red.min.) aufweist. Sowohl die geschätzten Verlustzeitkosten (GVK)
wie der variable Verteilbonus (Bv) werden nach geschlossenen Formeln berechnet. Um die Funktion dieses Verfahrens gleichermassen bei hohem
und tiefem Verkehrsaufkommen (Va) zu gewährleisten, wird der variable Verteilbonus (Bv) mittels einer Nachführungsfunktion (F[Va]) nach der
Beziehung Bvn = Bv F[Va] dem Verkehrsaufkommen (Va) als Nachführungsparameter (NFP) nachgeführt und damit der variable, nachführbare
Verteilbonus (Bvn) definiert (SR18). Die Ermittlung der Nachführungsfunktion F[Va] kann mittels KI-Methoden gemäss Schritt 16 (SR16) oder
nach Expertenprogrammen gemäss Schritt 17 (SR17) erfolgen. Mit der Verkehrsabhängigkeit des Verteilbonus (Bvn) ist die Geringhaltung des
örtlichen Ansammelns von Aufzugskabinen für jedes Verkehrsaufkommen (Va) optimal. Dieses Verfahren ist auf eine Vielzahl unterschiedlicher
Bedienungsanforderungen, Zuteilungskriterien und Nachführungsparameter (NFP) anwendbar. <IMAGE>
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