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Abstract (en)
The tube bending machine has a bending form (10) around which the tube (13) is bent. The bending form (10) is provided with a position sensor
(32) which detects the bending travel as a function of the rotational position. The additional-pressure device (17) is provided with a position sensor
(30). The position signals (PS1, PS2) of the two position sensors (32, 30) are compared to one another in a control circuit (41) and an actuating
signal (SS) is produced which controls a pressure regulator (42) for adjusting the pressure of the drive (22) of the additional-pressure device (17).
The actuating signal (SS) is produced in such a way that, when the position signals (PS1, PS2) are equal, the drive (22) of the additional-pressure
device (17) is fed a pressure which determines the compressive force acting on the tube. <IMAGE>

Abstract (de)
Die Rohrbiegemaschine weist eine Biegeschablone (10) auf, um die herum das Rohr (13) gebogen wird. Die Biegeschablone (10) ist mit
einem Positionsgeber (32) versehen, der den Biegeweg in Abhängigkeit von der Drehstellung feststellt. Eine Nachdrückvorrichtung (17) greift
an dem ungebogenen Rohrabschnitt (13a) und drückt diesen in Richtung auf die Biegeschablone (10). Die Nachdrückvorrichtung (17) ist mit
einem Positionsgeber (30) versehen. Die Positionssignale (PS1,PS2) der beiden Positionsgeber (32,30) werden in einer Steuerschaltung (41)
miteinander verglichen und es wird ein Stellsignal (SS) erzeugt, das einen Druckregler (42) zur Einstellung des Drucks des Antriebes (22) der
Nachdrückvorrichtung (17) steuert. Das Stellsignal (SS) wird so erzeugt, daß der Antrieb (22) der Nachdrückvorrichtung (17) im Falle einander
gleicher Positionssignale (PS1,PS2) ein Druck zugeführt wird, der die auf das Rohr einwirkende Stauchkraft bestimmt. <IMAGE>
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