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Abstract (en)
The present invention relates to a method and to a device for detecting, in a machine, the position at which two components (1, 2), at least (1, 2) of
which can move, come into overall contact with respect to the other. This device is characterised in that it comprises a movement detection device
(15) associated with the receiving component (2) mounted so that it can idle, this device including a movement sensor (16) emitting a signal as soon
as the receiving component starts to move, means (11, 12) for identifying the instantaneous position of the movable component (2) and a signal
processing circuit (14) to which are connected the means (11, 12) for identifying the movable component (2) and of the sensor (16) so as to record
the position reached by the movable component (2) at the moment at which the receiving component just starts to be set into motion. <IMAGE>

Abstract (fr)
La présente invention concerne un procédé et un dispositif de détection, dans une machine, de la position de contact de deux piéces (1,2) dont
I'une au moins (2) est mobile, dans son ensemble, par rapport a I'autre. Ce dispositif est caractérisé en ce qu'il comprend un dispositif de détection
de mouvement (15) associé a la piece réceptrice (2) montée folle, ce dispositif comportant un capteur de mouvement (16) émettant un signal dés
le début d'un mouvement de la piece réceptrice, des moyens (11,12) de repérage de la position instantanée de la piéce mobile (2) et un circuit
de traitement de signaux (14) auquels sont connectés les moyens (11,12) de repérage de la piéce mobile (2) et le capteur (16) de maniere a
enregistrer, la position atteinte par la piece mobile (2) au moment ou la piéce réceptrice commence juste a étre mise en mouvement. <IMAGE>
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