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Abstract (en)
The invention relates to a method and apparatus for eliminating the inclination of a rail vehicle bogie (4, 5) which has wheel units and is provided
with a plurality of individual wheels (11, 12, 21, 22). According to the invention, the detected wheel speeds (n11, n12, n21, n22) of the bogie with
wheel units (4, 5) are added to one another in crisscross fashion, these total wheel speeds (ns1, ns2) which are formed are logically combined to
form a total-difference actual wheel speed value (g) which represents the actual degree of inclination of the bogie (4) and this actual value (g) of the
degree of inclination is adjusted to a predeterminable desired value (g') of the degree of inclination. In this way, the degree of inclination of the bogie
(4, 5) with wheel units is detected and compensated without additional sensor equipment irrespective of how said inclination was caused, as a result
of which optimum running behaviour in straight sections of track and in bends is achieved to the same degree. <IMAGE>

Abstract (de)
Die Erfindung bezieht sich auf ein Verfahren und eine Vorrichtung zur Behebung einer Schrägstellung eines mit mehreren Einzelrädern
(11,12,21,22) versehenen Radblock-Drehgestells (4,5) eines Schienenfahrzeugs. Erfindungsgemäß werden die ermittelten Raddrehzahlen
(n11,n12,n21,n22) des Radblock-Drehgestells (4,5) kreuzweise aufsummiert, diese gebildeten Summendrehzahlen (ns1,ns2) zu einem
Summendifferenzdrehzahl-Istwert (g), der die tatsächliche Schrägstellung des Drehgestells (4) wiedergibt, verknüpft und dieser Schrägstellungs-
Istwert (g) auf einen vorgebbaren Schrägstellungs-Sollwert (g*) geregelt. Somit wird eine Schrägstellung des Radblock-Drehgestells (4,5) ohne
zusätzliche Sensorik erkannt und ausgeregelt, unabhängig davon, wie diese verursacht wurde, wodurch ein optimales Laufverhalten in Geraden und
in Kurven gleichermaßen erreicht wird. <IMAGE>
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