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Abstract (en)
A computer-aided driving system for an automotive vehicle (V), capable of forecasting collision with at least one exterior object, comprises a
device (Dd) for detecting this object in a plane (Pd) parallel to the roadway (Ch) ahead of the vehicle, producing a signal dependent on the object/
vehicle distance; a sensor (Cvas) of variations in the attitude of the vehicle (V); an actuator (Act) controlled by a signal produced by the sensor
and acting on the detection device so as to maintain the detection plane parallel to the roadway independently of the attitude variations; means
(Mtr) for processing the signal produced by the sensor and the signal produced by the detection device (Dd); means (Ord) for management and
for calculation of the position of the object (Obj) relative to the vehicle (V) from the signal produced by the processing means (Mtr); means (I) for
interfacing with a driver (H) in order to inform him of a risk of collision. <IMAGE>

Abstract (fr)
Un système de conduite assistée par ordinateur pour un véhicule automobile (V), capable d'effectuer une prévision de collision avec au moins un
objet extérieur comprend un dispositif de détection (Dd) de cet objet suivant un plan (Pd) parallèle à la route (Ch) en avant du véhicule, engendrant
un signal fonction de la distance objet/véhicule ; un capteur (Cvas) de variations d'assiette du véhicule (V) ; un actuateur (Act) commandé par un
signal engendré par le capteur et agissant sur le dispositif de détection pour maintenir le plan de détection parallèle à la route indépendamment des
variations d'assiette ; des moyens de traitement (Mtr) du signal engendré par le capteur et du signal engendré par le dispositif de détection (Dd) ;
des moyens de gestion et de calcul (Ord) de la position de l'objet (Obj) par rapport au véhicule (V) à partir du signal engendré par les moyens de
traitement (Mtr) ; des moyens d'interface (I) avec un conducteur (H), pour l'informer d'un risque de collision. <IMAGE>
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