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Abstract (en)
Roll eccentricities are reproduced as an output signal of an oscillator which is used for position or thickness control in the roll stand. The adjustment
of the amplitude and phase of the output signal ( DELTA R') are adjusted as follows: (a) the exit thickness (ha) of the rolled material is measured
with a delay relative to the thickness reduction in the roll gap; b) a roll adjustment signal (s*) is formed and delayed by an amt. at least approximately
equal to the measurement delay; (c) a difference signal (u) is formed at the summing point from the signal (s*) and the signal (h'a) multiplied by an
expression involving the stiffness ratio of the rolled material and the roll stand; and (d) the signal ( DELTA R') is modified dependent on its deviation
from the signal (u), and is phase-advanced by an amt. equal to the measurement delay.

Abstract (de)
Es ist bekannt, zur Unterdrückung des Einflusses von Walzenexzentrizitäten auf die Auslaufdicke des Walzgutes in einem Walzgerüst die
Exzentrizitäten durch das Ausgangssignal eines Oszillators nachzubilden und dieses einer Positions- oder Dickenregelung für das Walzgerüst
aufzuschalten, wobei die Frequenz des Ausgangssignals in Abhängigkeit von der Walzendrehzahl eingestellt wird. Bei dem erfindungsgemäßen
Verfahren erfolgt die Einstellung der Amplitude und Phasenlage des Ausgangssignals (ΔR') in der Weise, daß die Auslaufdicke (ha) des Walzgutes
mit einer Meßverzögerung gegenüber der Dickenreduktion im Walzspalt gemessen wird, daß ein Walzenanstellungssignal (s*) gebildet und um
den Betrag der Meßverzögerung verzögert wird, daß ein Differenzsignal (u) aus dem verzögerten Walzenanstellungssignal (s*) und dem mit der
Summe aus Eins und dem Quotienten aus den Steifigkeiten (cM', cG') des Walzgutes und des Walzgerüsts multiplizierten Dickenmeßsignal (ha')
gebildet wird, daß das Ausgangssignal (ΔR') des Oszillators (24) in Abhängigkeit von der Abweichung (e) zwischen dem Ausgangssignal (ΔR')
und dem Differenzsignal (u) nachgeführt wird und daß das Ausgangssignal (ΔR') um den Betrag der Meßverzögerung im Sinne einer Voreilung
phasenverschoben wird. <IMAGE>
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