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Abstract (en)
The sorter consists of a conveyor (2) which carries the articles (E) to be sorted past a robot-controlled sorting post (3), where they are directed
into appropriate containers (4). The sorting post comprises at least one robot arm (9) with a gripper (10), an artificial eye (8) which determines
the position of articles on the belt and partially recognises their nature, and a complementary detection system (12) with one or more sensors to
complete the identification of the articles. The data processing unit (15) processes the information from the artificial eye and sensors and causes the
robot arm to pick up selected articles and drop them into the containers (4). The robot arm is of variable geometry, and the data processing unit has
a computer which can recognise objects and their positions from the information provided and direct the arm to pick them up.

Abstract (fr)
Machine à flux planaire pour le tri automatique d'objets divers, comportant des moyens de transport (2) permettant d'acheminer lesdits objets
(E) d'un poste d'alimentation où ces derniers sont déversés en vrac, jusqu'à au moins un poste de tri robotisé (3), où ils sont répartis dans
des réceptacles appropriés (4), ce poste de tri robotisé (3) comprenant : au moins un bras de robot (9) muni d'un organe de préhension (10) ;
un système de vision artificielle (8) permettant la localisation des objets et la reconnaissance partielle de leur nature ; au moins un capteur
complémentaire (12) permettant de compléter l'identification des objets par la reconnaissance de leur matériau constitutif ; des moyens (15) de
traitement des informations founies par le système de vision (8) et par le capteur complémentaire (12) et des moyens (16) permettant le pilotage du
bras robotisé (9) assurant l'extraction sélective des objets et leur dépose dans un réceptable approprié (4). <IMAGE>
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