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Abstract (en)
The transfer unit is used for workpieces to be transported along a predetermined route, in particular, along several successive workstations and
includes a cross beam (46) provided with at least one holding device (47) for holding and releasing workpieces, a carrier mechanism for the cross
beam enabling the holding device to be moved along a predetermined transfer curve (K), and a drive system which can move the carrier mechanism
in two mutually independent directions (T, V), and is provided with two independently controllable drive units (77, 78; 88, 89). The unit is improved
by the following facts: (a) the carrier mechanism includes linkage mechanisms (59, 83) connected to the two ends of the cross beam (46); (b)
the cross beam (46) is carried by these linkage mechanism, and (c) is synchronously driven at both ends by the drive units (77, 78; 88, 89). A
corresponding multistation press is improved by the presence of at least one transfer unit (41).

Abstract (de)
Insbesondere für Mehrstationenpressen 1 ist eine Transfereinrichtung 41 vorgesehen, die zwischen zwei Arbeitsstationen 2, 3 angeordnet ist. Die
Transfereinrichtung 41 weist eine sich quer zu einer Transferrichtung T erstreckende Saugerbrücke 46, 47 auf, die mittels zweier Lenkergetriebe
59, 83 an ihren Enden synchron entlang einer vorgegebenen Transferkurve K geführt ist. Die Lenkergetriebe 59, 83 werden durch endseitig mit
der Quertraverse 46 verbundene Lenker 57, 58; 81, 82 oder Stangen gebildet, die an ihrem jeweiligen von der Quertraverse 46 abliegenden Ende
an vorzugsweise vertikal ausgerichteten Linearachsen 69, 70; 86, 87 gehalten sind, wobei die Lenker 57, 81 bzw. 58, 82 jeweils paarweise den
gleichen Winkel miteinander einschließen. Durch gezieltes Ansteuern der Linearachsen 69, 70; 86, 87 können im Rahmen der Reichweite der
Transfereinrichtung 41 nahezu beliebige Transferkurven K durchfahren werden. Alle Linearachsen stützen sich direkt an einem ortsfesten Rahmen
63, 64 ab, wodurch eine hohe Steifigkeit und Präzision auch bei hohen Beschleunigungen erreicht wird. <IMAGE>
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