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Abstract (en)
Discharge regulating organs (1), such as vertically movable weirs (31) or sliding valve systems (26), are moved into a specified sluice setting by
highly rupture proof windable tension elements (34) carried by pulleys coupled with at least one electric motor drive (2). The pulleys (22) are located
in a bearing block (23).

Abstract (de)
Die vorliegende Erfindung betrifft ein Verfahren zur Steuerung von AbfluBregelorganen [1] in flissigkeitsfihrenden Rohr- bzw. Freispiegelsystemen
[21] bei d ein AbfluBregelorgane [1], wie vertikal verfahrbare Wehre [31] bzw. Schiebersysteme [26] mittels hochrei3fester, aufwickelbarer
Zugelemente [34], auf Rollen [22], die mit einem elektromotorischen Antrieb [2] gekoppelt und die Rollen [22] wiederum in einem Rollenbock
[23] gelagert sind, in eine vorgegebene VerschluBstellung [30] bewegt werden. Hierbei kénnen die AbfluBregelorgane [1] entsprechend der
<IMAGE>Varianten (A, B, C, D)" Gber mittig bzw. auBermittig angeordnete Zugelemente [34] verfahren werden, wobei wiederum verschiedenartig
ausgebildete Klemmvorrichtungen [17] z.B. an den Schiebersystemen [26], Wehren [31], wie auch den Rollen [22] notwendig sind. Die Ansteuerung
der AbfluBregelorgane [1] kann im Bedarfsfall Giber einen bzw. zwei elektromotorische Antriebe [2] erfolgen. Ansonsten wird die jeweilige
VerschluBstellung [30] der AbfluBregelorgane [1] Uber gekoppelte Drehwinkelgeber [10] der elektromotorischen Antriebe [2] angezeigt. Der
notwendige Gleichlauf zur Ansteuerung der Wehre [31] wird bei Variante (C)" durch zwei elektromotorische Antriebe [2] mit verkabeltem
Gleichlaufmodul [12] und entsprechend gekoppelten Rollen [22] mit einer radialen Klemmvorrichtung [17] erreicht. Bei Variante D" hingegen wird
der Gleichlauf durch einen elektromotorischen Antrieb [2] und entsprechend gekoppelter Rolle [22], mit einer radial und diametral angeordneten
Klemmvorrichtung [17] verwirklicht. <IMAGE>
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