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Abstract (en)
The gripper has two clamp arms of adjustable separation and length chosen for several payloads and a control circuit for setting/displaying the
clamping force. A vertical pendulum axle is fitted in the center of at least one arm so the surface of the arm acting on the load can pivot about the
axle. A limiter restricts the maximum pendulum angle. A switch outputs a signal to the control circuit depending on the angle limit being reached.
The gripper has two clamp arms (1,2) of adjustable opening width whose length is chosen to enable engagement with several payloads (K) in series
and/or adjacent to each other and a control circuit for setting and/or displaying the clamping force. An essentially vertical pendulum axle (9) is fitted
in the center of at least one flat clamp arm so that the surface of the arm acting on the load can pivot about the pendulum axle. A limiter restricts the
maximum pendulum angle and a switch (11,12) outputs a signal depending on the angle limit being reached to the control circuit.

Abstract (de)
Eine Greifervorrichtung für einen Hublader besitzt zwei in ihrer Öffnungsweite verstellbare Klammerarme (1,2). Die Länge der Klammerarme ist
im Wesentlichen für das Ergreifen mehrerer, insbesondere zweier hintereinander und/oder zweier nebeneinander zu ergreifender Nutzlasten (K)
bemessen. Eine Steuerschaltung (18) ist für die Einstellung und/oder Anzeige der Klammerkraft zugeordnet. Eine Pendelachse (9) ist an mindestens
einem der flächigen Klammerarme (2) vorgesehen. Diese Pendelachse ist im mittleren Bereich des Klammerarmes angeordnet und verläuft im
Wesentlichen senkrecht, so dass die den Nutzlasten zugewandte Fläche dieses Klammerarmes um die Pendelachse pendeln kann. Ein Begrenzer
ist vorgesehen, der den maximalen Pendelwinkel der den Nutzlasten zugewandten Fläche aus der Parallelen zu gegenüberliegenden Fläche des
anderen Klammerarmes begrenzt. Ferner ist ein Schalter (11,12) vorgesehen, der bei Erreichen dieses maximalen Pendelwinkels ein Signal abgibt,
dass der Steuerschaltung für die Einstellung und/oder Anzeige der Klammerkraft zugeführt wird.
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