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Abstract (en)
A model (31) in the missile describes the missile/target relative kinematics and the sensor system. The model is modified by an optimizing filter (44),
in terms of departures between model-calculated and actual measurement vectors. Through modification, model matching with reality is sought. The
missile is steered in accordance with the vector representing relative kinematics of missile and target.

Abstract (de)
Die Erfindung betrifft eine Lenkstruktur zum Lenken eines mit einem Sensorsystem versehenen Flugkdrpers zu einem Ziel, wobei aus dem
Sensorsystem ein MeBvektor von beobachtbaren GréBen ableitbar ist. Der Erfindung liegt die Aufgabe zu Grunde, die Trefferwahrscheinlichkeit
bei Einsatz eines Flugkérpers gegen hochagile Ziele zu verbessern, indem fiir die Lenkung des Flugkérpers die "Begegnungskinematik”, also die
Bewegungen von Flugkdrper und Ziel herangezogen wird. Nach der Erfindung wird in einem flugkdrperseitigen Rechner ein Modell sowohl des
Flugkérpers und des Sensorsystems als auch des Ziels dargestellt. Das Sensorsystem liefert einen realen MeBvektor. Der MeBvektor ergibt sich
aus der realen Relativkinematik von Flugkdrper und Ziel. Der reale MeBvektor wird mit einem geschatzten MeBvektor verglichen, der sich aus
dem Modell von Flugkérper, Ziel und Sensorsystem ergibt. Der reale und der geschétzte MeBvektor werden normalerweise nicht Ubereinstimmen,
insbesondere da die Bewegungszusténde des Ziels nicht bekannt sind. Deshalb wird ein Optimalfilter, z.B. ein Kalmanfilter, ein erweitertes
Kalmanfilter oder die zustandsabhangige Riccatigleichung SDRE, von den Abweichungen des geschétzten MeBvektors vom realen MeBvektor
beaufschlagt und modifiziert das Flugkdrper-Ziel-Modell, also verandert dessen Parameter, in dem Sinne, diese Abweichung zu vermindern und
die MeBvektoren einander anzugleichen. Das fiihrt schlieB3lich zu einem Modell, das nicht nur die Bewegungsparameter des Flugkérpers sondern
auch die Bewegungsparameter des Ziels nachbildet. In diesem Modell gibt es einen Vektor der Relativkinematik. In Abhéngigkeit von diesem
Vektor erfolgt dann die Lenkung des Flugkdrpers. Es IaB3t sich in der Simulation zeigen, daf3 damit auch bei hochagilen Zielen der Flugkérper trotz
Fluchtmandvern mit erheblich verbesserter Trefferwahrscheinlichkeit zu dem Ziel gefuhrt werden kann. <IMAGE>
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