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Abstract (en)
[origin: CA2368735A1] Flat articles (3) each held by a feeding-in gripper (5) on a leading first edge are fed-in to a hold changing station (1) one
after the other, are pulled onto a changi ng support situated in the changing station (1) and are deposited on it by opening the feeding-i n gripper
(5). Each deposited article is then pushed across he changing support (10) by a conveying-away gripper (6) and while being pushed is grasped
by closing the conveying-away gripper (6) and is conveyed away held gripped on a second edge. Advantageously the feeding-in direction (Z) and
the conveying-away direction (W) intersect above the changing support (1 0) under the one angle (a), which is also constituted by the first and the
second edge. F or the hold change of rectangular printed products, the angle (a) amounts to 90.degree.. For pushing the articles, the conveying-
away grippers (6) move in the plane of the surface of the changing support and are driven from below. For articles (3) which overlap one another
on being fed-i n; the feeding-in grippers (5) move above the surface of the changing support (10) and are driven from above. The hold changing
operation can be implemented with simpler means than known hold changing operations. Nonetheless the security and the accuracy, with which t he
change is carried out are satisfactory for most requirements.

Abstract (de)
Flache Gegenstände (3) werden hintereinander und mit Hilfe je eines zufördernden Greifers (5) an einer vorlaufenden ersten Kante gehalten
einer Umgreifstelle (1) zugefördert, auf eine in der Umgreifstelle (1) angeordnete Umgreifunterlage gezogen und auf dieser durch Öffnen des
zufördemden Greifers (5) deponiert. Dann werden sie von je einem wegfördernden Greifer (6) über die Umgreifunterlage (10) geschoben und
während dieser geschobenen Bewegung durch Schliessen des wegfördernden Greifers (6) ergriffen und weggefördert, wobei sie im Bereich einer
zweiten Kante gehalten sind. Vorteilhafterweise schneiden sich die Zuförderrichtung (Z) und die Wegförderrichtung (W) über der Umgreifunterlage
(10) unter demjenigen Winkel (α) den auch die erste und die zweite Kante bilden. Für das Umgreifen von rechtekkigen Druckprodukten beträgt
der Winkel (α) 90°. Die wegfördernden Greifer (6) bewegen sich für ihre schiebende Funktion im wesentlichen in der Ebene der Oberfläche der
Umgreifunterlage und werden von unten angetrieben. Insbesondere für den Fall, dass sich die Gegenstände (3) bei der Zuförderung überlappen,
bewegen sich die zufördernden Greifer (5) über der Oberfläche der Umgreifunterlage (10) und werden von oben angetrieben. Der beschriebene
Umgreifvorgang ist mit einfacheren Mitteln durchführbar als bekannte Umgreifvorgänge. Trotzdem sind die Sicherheit und die Genauigkeit, mit der
der Umgreifvorgang durchführbar ist, für die meisten Anforderung vollauf genügend. <IMAGE>
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