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Abstract (en)
The cage consists of lower (24) and upper (25) frames connected by a series of flexible cables (26) wound onto pulleys (40) driven by one or more
motors (43) to allow the distance between the two frames to be varied. The cage, equipped with supporting cradles for the submersible vehicle, is
lowered to the required depth by a cable (38) connected to a winch on a surface unit, and the cage frames are positioned to secure the submersible
vehicle or to permit its launch or recovery.

Abstract (fr)
Un dispositif de mise à l'eau et de récupération d'un véhicule sous-marin 20 comprend un ensemble submersible comprenant un châssis inférieur
24, un châssis supérieur 25, les châssis inférieur 24 et supérieur 25 étant reliés par une liaison souple, de façon que la distance entre lesdits
châssis supérieur 25 et inférieur 24 soit réglable. La liaison souple et les châssis inférieur 24 et supérieur 25 forment une cage de réception 23
pourvue d'une ouverture 28 dont la dimension verticale peut être réglée. L'écartement des châssis inférieur 24 et supérieur 25 permet d'agrandir la
dimension verticale de ladite ouverture 28, de façon que le véhicule sous-marin 20 peut pénétrer ou sortir de la cage 23 sans que les mouvements
de la cage 23 dus au pilonnement ne gênent l'entrée ou la sortie du véhicule sous-marin 20. Le rapprochement des châssis inférieur 24 et supérieur
25 dans le sens vertical permet, malgré les mouvements verticaux de l'ensemble de la cage 23 dus au pilonnement, de venir supporter le véhicule
sous-marin 20 sur le châssis inférieur 24, et de le maintenir par le châssis supérieur 25. <IMAGE>
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