Title (en)
Working chamber with a remotely sealable opening for the insertion of a robot hand

Title (de)
Arbeitskammer mit einer fernbetétigt abdichtbaren Durchfiihrung fir eine in die Arbeitskammer eingreifende Roboterhand

Title (fr)
Chambre de travail comprenant une ouverture étanchéifiable par télécommande pour l'introduction d'une main de robot

Publication
EP 1256422 A1 20021113 (DE)

Application
EP 02004905 A 20020305

Priority
+ DE 10120473 A 20010425
+ DE 10162780 A 20011220

Abstract (en)
[origin: US2002159868A1] A sealing device is provided for a working chamber system with a robot hand (216) that extends into the working
chamber (100) through an aperture (120) by means of which a seal may be established and removed by remote control. The sealing device
includes: (a) a flexible sealing element (20) by means of which an inner pass-through ring element (40) is connected with the edge of the aperture
(120); (b) at least two coupling elements that are attached to the pass-through ring element (40) and (c) at least one locking element that is
connected with the robot hand (216) and that may be positioned by means of positioning elements for coupling of the robot hand (216) with the
pass-through ring element (40) by means of the coupling elements.

Abstract (de)
Bei einem Arbeitskammersystem mit einer Roboterhand (216), die durch eine Ausnehmung (120) in die Arbeitskammer (100) eingreift, ist eine
Abdichtungsvorrichtung vorgesehen, mittels der eine Abdichtung fernbetatigbar herzustellen und zu lésen ist. Die Abdichtungsvorrichtung
umfasst: ein flexibles Dichtungselement (20), durch welches ein innenliegendes Durchfiihrungsringelement (40) mit dem Rand der Ausnehmung
(120) verbunden ist, wenigstens zwei Kupplungselemente, die an dem Durchfihrungsringelement (40) befestigt sind, und wenigstens ein
Riegelelement, das mit der Roboterhand (216) verbunden ist und das mittels Stellelementen zur Kupplung der Roboterhand (216) mit dem
Durchfiihrungsringelement (40) in den Eingriff mit den Kupplungselementen zu bringen ist. <IMAGE>
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