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Abstract (en)
The method involves providing a load-carrying unit on a lift mast of a fork-lift truck to regulate the lateral, inclination and/or angular positions of a load
carrying unit. The unit height and load weight are measured continuously. The maximum acceleration/deceleration and/or the maximum speed of
drive increases with decreases in unit height and load weight to form an interlinking function based on the unit height and weight.

Abstract (de)
Verfahren zum Betrieb eines Staplers, dessen ein Lastaufnahmemittel fihrender fir das Verstellen der Seitenlage, der Neigung und/oder der
Winkellage des Lastaufnahmemittels relativ zum Hubmast vorgesehen sind, wobei die Antriebsgeschwindigkeiten der Antriebe einen maximalen
oberen Grenzwert aufweisen, wenn sich das Lastaufnahmemittel in seiner héchsten Position befindet, wobei die Hohe des Lastaufnahmemittels
stufenweise oder kontinuierlich gemessen wird und die maximale Beschleunigung/Verzégerung und/oder die maximale Geschwindigkeit mindestens
eines Antriebs mit geringer werdender Héhe des Lastaufnahmemittels vergroBert wird. <IMAGE>
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