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Abstract (en)
Loader has a sensor (50) signaling a position of arm (70) or hydraulic cylinder (10). Activation mean (56) is provided for switching into a floating
position for hydraulic cylinder and adjustable controlling means for lowering the arm. The control unit (54) is formed in such a way that lowering
of arm or switching takes place in floating position as a function of supplied signals of one of the sensors. INDEPENDENT CLAIM is included for
method for loader.

Abstract (de)
Das Ladegerät (61) umfasst eine hydraulische Anordnung zum Heben und Senken des Auslegers (70), ein Hydraulikfördermittel (30), einen
Hydrauliktank (28), einen Hydraulikzylinder (10), ein mit Versorgungsleitungen (18,20) verbundenes Steuergerät (22,22') zum Ansteuern des
Hydraulikzylinders (10), eine erste und eine zweite den Hydraulikzylinder (10) mit dem Hydrauliktank (28) verbindende und mit einem ersten
bzw. zweiten Schaltventil (60,42) versehene Hydraulikleitung (58,40), eine hubseitige Lasthalteventileinrichtung (34) und eine Steuereinheit (54)
zum Schalten der Schaltventile (60,42). Um eine Aktivierung der Schwimmstellung zu ermöglichen, ohne dass der Ausleger (70) unkontrolliert
absinken kann, wird vorgeschlagen, ein die Stellung des Auslegers (70) bzw. Hydraulikzylinders (10) signalisierenden Sensor (50,50') sowie
Aktivierungsmittel (56,56') für das Schalten in eine Schwimmstellung und regelbare Steuermittel zum Absenken des Auslegers (70) vorzusehen,
wobei die Steuereinheit (54) derart ausgebildet ist, dass das Absenken des Auslegers (70) und/oder das Schalten in die Schwimmstellung in
Abhängigkeit von einem von dem Sensor (50,50') gelieferten Signal erfolgt.
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