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Abstract (en)
The machine (2) has a base support (19) with a front surface facing a supply unit, and a guideway mounted longitudinally on a top surface of the
base support. Two bending robots (20) in communication with the guideway are displaced along the guideway. A holding clamp is mounted on the
front surface, and an auxiliary gripper is positioned proximate the clamp. A linear guideway extends outward at right angles away from the front
surface, and a discharge gripper (24) is mounted on a rear surface of the base support and is laterally offset with respect to the clamp.

Abstract (de)
Bei einer Biegemaschine (2) zum Biegen länglicher, von einem Magazin (1) angelieferter Werkstücke (4), mit einem Grundgestell (19), das eine dem
Magazin (1) zugewandte Vorderseite und eine abgewandte Rückseite aufweist und auf dem in einem Arbeitsbereich zwei Biegeroboter 20 auf einer
gemeinsamen, mittig liegenden Führungsbahn (25) in Längsrichtung des Grundgestells (19) verfahrbar angebracht sind, sind an der Vorderseite des
Grundgestells (19) mittig eine Haltezange (23) und beidseits derselben jeweils ein parallel zu den Biegerobotern (20) verfahrbarer Hilfsgreifer (22)
und auf der Rückseite ebenfalls mittig, aber seitlich zur Haltezange (23) versetzt, ein Auslaufgreifer (24) vorgesehen. Alle Greifer (22, 23, 24) können
in eine innere Verschwenkstellung, in der sie im Arbeitsbereich der Biegemaschine (2) zwischen beiden Biegerobotern (20) ein Werkstück (4) halten
können, und in eine äußere Verschwenkstellung vom Grundgestell (19) nach dessen Außenseite hin verschwenkt werden, und die Haltezange (23)
und der Auslaufgreifer (24) liegen in ihrer inneren Verschwenkstellung jeweils unmittelbar nebeneinander.
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