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Abstract (en)
A bulk grain cargo is loaded or unload to/from a ship by a mechanical grab (5) and hoist suspended from an overhead gantry crane. The grab is
linked to a control system. The position of the bucket grab is continually monitored by a sensor to detect pendulum motion.

Abstract (de)
Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung (1, 1a) zum Be- und/oder Entladen eines Laderaumes (2) bzw. Lagerraumes mit Material (3), insbesondere
zum Be-und/oder Entladen eines Laderaumes (2) eines Schiffes (4) mit Schuttgut (3a), vzw. mit Kohle oder Erz, oder mit Containern, wobei
mindestens ein Greifer (5) zur Aufnahme bzw- zur Abgabe des zu transportierenden Materials (3), vzw. des Schüttgutes (3ei) oder des
Containers, vorgesehen ist, wobei die Position des Greifers (5) steuerbar ist, nämlich die Position des Greifers (6) zumindest in vertikaler und/
oder horizontaler Richtung veränderbar ist, wobei der Greifer (5) mit mindestens einem Seilelement (6) verbunden ist und wobei die Bewegungen
des Greifers (5) in vertikaler und/oder horizontaler Richtung und/oder die Bewegungen zur Aufnahme und/oder zur Abgabe des Materials
(3) mit Hilfe eines vorgesehenen Steuersystems (14) steuerbar sind, wobei die Position des Greifers (5) sensoriseh erfassbar ist, so dass
eine Pendelbewegung und/oder Pendelauslenkung des Greifers (5) ermittelbar und durch eine entsprechende Ansteuerung im wesentlichen
kompensierbar und/oder verringerbar ist. Die Kosten und Betriebssicherheit sind dadurch verbessert, dass zur Erfassung der Position des Greifers
(5) ein Trägheitenavigutiunssystem (21) vorgesehen ist und dass das Trägheitsnavigationssystem (21) an dem Greifer (5) angeordnet ist.
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