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Abstract (en)
The method involves calculating an absolute stroke for a leveling cylinder (Z) from a new actual differential measurement value and from an input
construction ratio factor. The ratio factor is adjusted for the calculation of the absolute stroke by a self-learning construction ratio controller (R1) until
a predetermined minimum value of the differential measurement value is reached. A new leveling cylinder adjustment position is selected as a new
zero point (NP), and the predetermined minimum value is set to zero in a regulating system (R), when the predetermined minimum value is reached.
An independent claim is also included for a regulating system for adjusting elevation position of a road paver, comprising a paving screed.

Abstract (de)
Bei einem Verfahren zum Einbauen einer Deckenschicht (S) auf einem Planum (M) mit einer Einbaubohle (B), bei dem die Höhe der Einbaubohle
(B) über dem Planum (P) mittels Höhensensoren (H) und/oder die Querneigung mittels wenigstens eines Neigungssensors (N) anhand einer
Referenz (R) gemessen und bei Auftreten einer Abweichung Zugpunkte (P) von Zugholmen (6) der Einbaubohle in Höhenrichtung verlagernde
Nivellierzylinder (Z) verstellt werden, wird jeder Nivellierzylinder (Z) ausgehend von einem gewählten Nullpunkt (N) ausschließlich über einen
Absoluthub verstellt, der anhand des Messergebnisses einer Referenzmessung und eines Einbauverhältnis-Faktors errechnet wird, und dass die
sich durch den Absoluthub ergebenden Nivellierzylinder-Einstellposition selbstlernend automatisch als neuer Nullpunkt (N) für einen nachfolgenden
Regelvorgang gewählt wird.
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