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Abstract (en)
The mechanism has a sprung balance (2) that is provided in regulating organ and mounted on the surface of a platform. The platform has an
unbalance portion that is rotated with respect to a plate (1) such that the platform is also rotated with respect to the plate based on terrestrial
gravitation. A wheelwork has a driving kinematical chain that is provided to connect an escape wheel (3) arranged on the platform to a barrel portion
of a time piece for controlling movement and speed of the platform with respect to the plate.

Abstract (fr)
Mécanisme évitant les écarts de marche dus à l'effet de la gravitation sur un organe réglant (2,3) d'une pièce d'horlogerie, ce mécanisme
comportant un organe réglant comprenant un balancier-spiral (2) et une roue d'échappement (3) montés sur une plate-forme (4), ladite plate-forme
(4) comportant un balourd et agencée pour être montée en rotation libre autour d'au moins un premier axe (A-A) par rapport à une platine (1) du
mouvement afin que ledit balourd maintienne, par effet de la gravité, ledit balancier-spiral (2) dans un plan de référence fixe lorsque cette plate-
forme (4) tourne autour dudit premier axe (A-A) sous l'effet de la gravitation terrestre. Ce mécanisme comprend un rouage comportant une chaîne
cinématique motrice (M) agencée pour relier la roue d'échappement (3) à un système barillet (10) de la pièce d'horlogerie ainsi qu'une chaîne
cinématique correctrice (C) qui annule les déplacements et la vitesse de la plate-forme sur la chaîne cinématique motrice, ce rouage comportant un
ou plusieurs trains d'engrenages épicycloïdaux et chacun desdits trains dans ledit rouage contenant des mobiles à denture droite uniquement.
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