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Abstract (en)
The process involves controlling the delivery of a next container (3) to be filled into the transposition area of the picker line by any picker (4a-4c). The
picker which controls the delivery of the next container to be filled is determined by the number of products (2) currently introduced at the infeed of
the picker line. The next container to be filled is delivered to transposition area, and the container in the foremost position is discharged when the
picker that is currently controlling the delivery of the next container to be filled has reached the nominal filling level. An independent claim is included
for a picker line apparatus.

Abstract (de)
In einem Verfahren zum Einsetzen von Einzelprodukten (2) in Behälter (3) mittels werden in einer Roboterstrasse (1) mit aus mindestens zwei
Robotern (4a, 4b, 4c) Einzelprodukte (2) in einem Umsetzbereich der Roboterstrasse (1) einzeln ergriffen und in Behälter (3) eingesetzt. Die
Einzelprodukte (2) und die Behälter (3) werden im Gegenstrom auf mindestens einer Transportvorrichtung (6) für die Einzelprodukte und auf
mindestens einer Transportvorrichtung (7) für die Behälter (7) herantransportiert. Die Anlieferung eines nächsten zu befüllenden Behälters (3) in den
Umsetzbereich wird dabei durch einen beliebigen Roboter (4a, 4b, 4c) gesteuert. Der Roboter (4a, 4b, 4c), welcher die Anlieferung des nächsten
zu befüllenden Behälters (3) steuert, wird aus der Anzahl der gegenwärtig am Einlauf der Roboterstrasse (1) herangeführten Einzelprodukte (2)
bestimmt.
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