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Abstract (en)
The method involves selecting an individual electrical drive from a drive group as a reference drive (1a). An offset of a reference drive location or a
reference drive position of the reference drive to routing axis-speed (Wspdl) and a routing axis-position (Wposl) is considered during presetting of a
routing axis-movement profile at the drive group. Each individual drive is provided with a synchronous location-control device, which is connected
to a data communication bus (2) at an input side for receiving the routing axis-movement profile. An independent claim is also included for a drive
system for execution of a method for synchronizing multiple individual drives in a common drive position in a printing press.

Abstract (de)
Verfahren zur Synchronisierung mehrerer Einzelantriebe auf eine gemeinsame Antriebs-Position, insbesondere eingesetzt in einer Druckmaschine
mit Falzwerk mit wenigstens einem Falz-Einzelantrieb, wobei die Einzelantriebe Uber wenigstens ein Positions-, Geschwindigkeits- und/oder
Beschleunigungsinformationen vermittelndes Bus- oder sonstiges Kommunikationssystem zu einem positionssynchronen Antriebsverbund
zusammen gefasst werden, welcher von einer Leitachssteuerung mit einem Leitachs-Bewegungsprofil gespeist wird, wobei von einem einzeln
angetriebenen Referenzantrieb, beispielsweise der Falz-Einzelantrieb, Informationen fiir die gemeinsame Position abgeleitet werden, mit folgenden
Schritten: - als Referenzantrieb wird ein Einzelantrieb des Antriebsverbunds ausgewahlt, - und bei einer Vorgabe des Leitachs-Bewegungsprofils an
den Antriebsverbund wird ein Versatz der Lage beziehungsweise Position des Referenzantriebs zum Leitachs-Bewegungsprofil beriicksichtigt.
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