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Abstract (en)
The road construction machine (1), particularly a road milling machine, comprises a machine frame (2) and a chassis (4) for carrying the machine
frame at a level. The chassis is moved on a floor surface (6) in a drive direction (9), where the chassis has a height adjustment device (8). A
transmitter (15) is firmly arranged on the machine frame, where a receiver (16) is arranged parallel to the machine frame in a moving manner along
the momentary reference point on the machine frame. An independent claim is also included for a method for controlling the distance of a machine
frame on a ground surface.

Abstract (de)
Bei einer StraBenbaumaschine (1) mit einem Maschinenrahmen (2), einem den Maschinenrahmen (2) in einer Ebene tragenden Fahrwerk (4),
das sich auf einer Bodenoberflache (6) in Fahrtrichtung (9) bewegt und das Héhenverstelleinrichtungen (8) aufweist, die die Lage der Ebene
des Maschinenrahmens (2) in Abhangigkeit von Steuersignalen einer Nivelliereinrichtung (10) einstellen, wobei die Nivelliereinrichtung (10) den
Abstand der Bodenoberflache (6) an einem momentanen Referenzort (12) der Bodenoberflache (6) zu dem Maschinenrahmen (2) misst und die
Hohenverstelleinrichtungen (8) derart steuert, dass der Maschinenrahmen (6) in einem eingestellten orthogonalen Abstand zu dem Referenzort
(12) der Bodenoberflache (6) bewegbar ist, ist vorgesehen, dass an dem Maschinenrahmen (2) ein Sender (15) fest angeordnet ist, und ein
Empféanger (16) parallel zu und synchron zu dem Maschinenrahmen (2) neben dem Maschinenrahmen (2) entlang des momentanen Referenzortes
(12) bewegbar ist, oder dass an dem Maschinenrahmen (2) ein Empfénger (16) fest angeordnet ist und ein Sender (15) parallel zu und synchron
zu dem Maschinenrahmen (2) neben dem Maschinenrahmen (2) entlang des momentanen Referenzortes (12) bewegbar ist, wobei der Sender
(15) mindestens einen fir eine Referenzebene (14) reprasentativen Messstrahl (17) aussendet, der von dem Empfénger (16) detektierbar ist,
und der entweder eine zu dem Maschinenrahmen (2) parallele Ebene oder eine zu der Bodenoberflache (6) am Referenzort (12) parallele Ebene
reprasentiert, wobei aus der detektierten Lage der Referenzebene (14) der momentane Abstand des Maschinenrahmens (2) zu dem momentanen
Referenzort (12) messbar ist.
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