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Abstract (en)
The machine has operating units (B1,B2) with signal transmitter (S1,S2) for controlling vehicle function. Each operating unit is connected
with vehicle function-controlling signal receiving module (SEM). Each operating unit is connected to electronic switching unit (SE1,SE2) and
superordinate communication module (KM). The set value of signal transmitter is forwarded to module by switching units of active operating units.
The transmission of desired value of signal transmitter of corresponding operating unit to module is prevented by switching unit of non-active
operating units.

Abstract (de)
Die Erfindung betrifft ein mobile Arbeitsmaschine, insbesondere Flurförderzeug, mit mindestens zwei Bedieneinheiten (B1, B2), insbesondere
Bedienpulten, wobei jede Bedieneinheit (B1, B2) mit mindestens einem Signalgeber (S1, S2) zur Steuerung einer Fahrzeugfunktion versehen ist,
wobei sich höchstens eine Bedieneinheit (B1; B2) in einem aktivem Zustand befindet während sich gleichzeitig alle weiteren Bedieneinheiten (B2;
B1) in einem nicht-aktiven Zustand befinden, wobei ausschließlich der an der aktiven Bedieneinheit (B1; B2) angeordnete Signalgeber (S1; S2)
als Sollwertgeber zur Steuerung der Fahrzeugfunktionen wirksam ist. Erfindungsgemäß ist jede Bedieneinheit (B1; B2) über eine Ausgangsleitung
(AL1; AL2) mit mindestens einem die Fahrzeugfunktion steuernden Signalempfangsmodul (SEM) verbunden. Weiterhin ist jede Bedieneinheit (B1;
B2) mit einer elektronischen Schalteinheit (SE1; SE2) zur Weiterleitung oder Unterbindung der Weiterleitung des Sollwertes des Signalgebers
(S1; S2) der entsprechenden Bedieneinheit (B1; B2) an das Signalempfangsmodul (SEM) versehen. Die Bedieneinheiten (B1; B2) stehen mit
einem übergeordneten Kommunikationsmodul (KM) in Verbindung, das an der aktiven Bedieneinheit (B1; B2) die Schalteinheit (SE1; SE2) zur
Weiterleitung des Sollwertes des Signalgebers (S1; S2) der aktiven Bedieneinheit (B1; B2) an das Signalempfangsmodul (SEM) ansteuert und
an den weiteren nicht-aktiven Bedieneinheiten (B2; B1) die Schalteinheit (SE2; SE1) zur Unterbindung der Weiterleitung des Sollwertes des
Signalgebers (S2; S1) der entsprechenden Bedieneinheit (B2; B1) an das Signalempfangsmodul (SEM) ansteuert.
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