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Abstract (en)
The method involves attaching several cameras (4-9) in the obstacles (1) so as to capture two-dimensional image of the obstacle. The two-
dimensional image of the obstacle is transmitted by transmission unit (11) to vehicle-side receiver unit (12) installed in vehicle (10) for displaying the
two-dimensional image in display device (16). An independent claim is included for device for acquiring and visualizing environmental conditions of
vehicle.

Abstract (de)
Die Erfindung betrifft ein Verfahren und eine Vorrichtung zur bildlichen Erfassung und Visualisierung von Umgebungsbedingungen an einem von
einem Nutzfahrzeug (10), insbesondere von einem Lastkraftwagen und/oder von einem Bus, anzufahrenden wenigstens einen Hindernis (1), bei
dem an dem wenigstens einen Hindernis (1) eine Bilderfassungseinrichtung angebracht ist, mittels der nutzfahrzeugspezifische Daten des sich an
das wenigstens eine Hindernis (1) annähernden Nutzfahrzeuges (10) bildlich erfasst und mittels einer Übertragungseinrichtung (11) drahtlos an eine
nutzfahrzeugseitige Empfängereinheit (12) übertragen und mittels einer Anzeigeeinrichtung (16) zur Anzeige gebracht werden. Erfindungsgemäß
ist die Bilderfassungseinrichtung durch wenigstens eine Kamera (4 bis 9; 18a, 18b, 18c) gebildet, die so an dem wenigstens einen Hindernis (1)
angebracht ist, dass diese ein vorzugsweise wenigstens zweidimensionales Bild der Hindernisumgebung mitsamt dem sich an das wenigstens
eine Hindernis (1) annähernden Nutzfahrzeug (10) aufnimmt, wobei dieses Bild in Echtzeit an die Empfängereinheit (12) übertragen und von der
Anzeigeeinrichtung (16) angezeigt wird.
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