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Abstract (en)
The vehicle has a vehicle control system that controls one of drives. A radar detector device is arranged firmly on a region of a vehicle environment,
to sense and detect the idle height region. The radar detector device is arranged and directed vertically upward to enable sensing establishment on
presence of a minimum height region exceeding idle height region based on the detected idle height region or based on non-addressing of the radar
detector device to the vehicle control system and signaling and display device.

Abstract (de)
Für ein gewerbliches Fahrzeug, insbesondere Flurförderzeug oder Gabelstapler, umfassend eine Fahrzeugsteuerung [ 10 ] zur Ansteuerung
wenigstens eines von einem Fahrantrieb [ 22 ], einer Fahrzeuglenkeinrichtung und wenigstens einer Funktionseinrichtung, wie zum Beispiel ein
Gabelstapler-Hubgerüst [ 24 ], zur Bereitstellung wenigstens einer weiteren Fahrzeugfunktion, sowie umfassend eine auf eine Fahrzeugumgebung
ansprechende, an wenigstens einem Bereich des Fahrzeugs fest angeordnete Radarsensoreinrichtung [ 12 ], wird vorgeschlagen, dass die
Radarsensoreinrichtung [ 12 ] mit wenigstens einem dieser zugehörigen oder diese bildenden Radarsensor [ 12 ] dafür angeordnet und ausgeführt
ist, in einem eine vertikal nach oben gerichtete Sensierrichtung umfassenden Sensierbereich zu sensieren und einen freien Höhenbereichs zu
erfassen oder zumindest auf das Vorliegen eines einen Mindesthöhenbereich übersteigenden freien Höhenbereichs oder/und auf das Vorliegen
eines gegenüber dem Mindesthöhenbereich kleineren freien Höhenbereichs anzusprechen und den erfassten freien Höhenbereich oder/und
wenigstens einen momentan vorliegenden, auf Basis des erfassten freien Höhenbereichs oder auf Basis eines Ansprechens bzw. Nicht-Ansprechens
der Radarsensoreinrichtung [ 12 ] bestimmten Zustand als Sensierergebnis an die Fahrzeugsteuerung [ 10 ] oder/und an eine Signalisier- oder/und
Anzeigevorrichtung [ 16 , 18 , 20 ] des gewerblichen Fahrzeugs zu signalisieren.
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