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Abstract (en)
The variable-sweep actuator (14) has a lever (5) that is rotatably arranged on a driven shaft (4). A sensor (7) is provided to detect the approach of
the lever to a rocker arm portion (6) in a projecting region of the rocker arm portion into a rotation region of the lever. An elastic element is biased by
a motor based on the detected signal of the sensor or the driven shaft is rotated by the motor along a predetermined direction.

Abstract (de)
Ein Schwenkflugelbetatiger (14) umfasst ein erstes elastisches Element und/oder einen ersten Motor. Das erste elastische Element ist eingerichtet,
mittels Entspannens eine Abtriebswelle (4) des Schwenkfligelbetatigers (14) in eine vorbestimmte, erste Richtung zu drehen. Der erste Motor ist
eingerichtet, die Abtriebswelle (4) in die erste, vorbestimmte Richtung zu drehen. Verfiigt der Schwenkfliigelbetatiger tiber das erste elastische
Element, umfasst er einen zweiten Motor, eingerichtet, das erste elastische Element weiter vorzuspannen. Auf der Abtriebswelle (4) ist ein
erster Hebel (5), drehfest angeordnet. Ein zweiseitig frei drehbar gelagerter Schlepphebel (6) und ein Sensor (7, 15) sind vorhanden, wobei der
Schlepphebel (6) zum Verbinden mit einer Tir (2) eingerichtet ist und der Sensor (7, 15) zwischen dem ersten Hebel (5) und dem Schlepphebel (6)
angeordnet ist. Der Schlepphebel (6) ragt wenigstens in eine mit der vorgenannten, ersten Richtung korrespondierende Schwenkrichtung des ersten
Hebels (5) zumindest mit einem Abschnitt (17) in den Rotationsbereich des ersten Hebels (5). Der Sensor (7, 15) ist eingerichtet, ein Anndhern
des ersten Hebels (5) an den Schlepphebel (6) im Bereich des Hineinragens des Schlepphebels (6) in den Rotationsbereich des ersten Hebels
(5) zu detektieren. Der Sensor (7) ist eingerichtet, bei detektiertem Annahern den zweiten Motor anzuweisen, das erste elastische Element weiter
vorzuspannen. Andernfalls wird der erste Motor angewiesen, die Abtriebswelle (4) in die erste Richtung zu drehen. Eine Tiranordnung, umfasst den
Schwenkfllgelbetatiger (1) und die Tur (2) als Schwenkfltgel (2).
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