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Abstract (en)
The device has a motor (1) i.e. electrical tubular motor, for driving a closure element (2) i.e. roller shutter. A sensor detects a drive state of the
closure element and produces a drive detection signal. A drive controller controls the motor and detects collision events based on the drive detection
signal during driving the motor. The drive controller executes a collision avoidance routine during detecting the collision events, and decides whether
an obstacle freeing routine is executed based on the drive detection signal during the collision avoidance routine. Independent claims are also
included for the following: (1) a method for obstacle detection during driving a shading device and a protection device (2) a computer program
comprising instructions for performing a method for obstacle detection during driving a shading device and a protection device.

Abstract (de)
Die Erfindung betrifft eine Antriebsvorrichtung für eine Verdunkelungsvorrichtung bzw. Sicherungsvorrichtung. Die Antriebsvorrichtung
umfasst einen Motor (1) zum Vortrieb eines Verschlusselementes (2), vorzugsweise eines Rollladens o. dgl. einen Sensor (3) zum Erfassen
mindestens eines Antriebszustands des Verschlusselementes (2) und zum Erzeugen mindestens eines Antriebserfassungssignals, eine
Antriebsteuerung (4) zur Steuerung des Motors (1), eingerichtet zum Erkennen eines Kollisionsereignisses basierend auf dem mindestens
einen Antriebserfassungssignal während des Vortriebs des Motors (1). Die Antriebsteuerung (4) ist dazu eingerichtet, bei Erkennen eines
Kollisionsereignisses eine Kollisionsaufhebungsroutine auszuführen und basierend auf dem mindestens einen Antriebserfassungssignal während
der Kollisionsaufhebungsroutine zu entscheiden, ob eine Hindernisbefreiungsroutine ausgeführt wird. Die Erfindung betrifft außerdem ein
entsprechendes Verfahren zur Hinderniserkennung beim Antrieb einer Verdunkelungsvorrichtung bzw. Sicherungsvorrichtung.
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