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Abstract (en)
The finisher (1) has a tractor (2) moved along a working area on a ground level (4), and a screed (5) provided for a road surfacing (7). A
measurement device (8) detects a surface, and a control device is connected with the measurement device, where the surface is represented as
a scatter diagram that extends in three space dimensions. The control device converts the scatter diagram into an automatic level signal for an
automatic level cylinder that is fastened to the tractor, where the cylinder has a traction arm (6) at which the screed is fastened for controlling the
movement of the screed.

Abstract (de)
Straßenfertiger (1) mit einer Zugmaschine (2), die entlang eines Arbeitsbereichs auf einem Planum (4) bewegbar ist, einer Einbaubohle (5), die zum
Aufbringen eines Straßenbelags (7) vorgesehen ist, sowie mit mindestens einer Messvorrichtung (8), die dazu konfiguriert ist, eine Oberfläche zu
erfassen, und mit einer Steuervorrichtung (16), die mit der Messvorrichtung (8) verbunden ist, wobei die Oberfläche mittels der Messvorrichtung
(8) als Punktwolke (12) darstellbar ist, die sich relativ zu der Messvorrichtung (8) in drei Raumdimensionen erstreckt, um für eine räumliche
Darstellung der Oberfläche zu sorgen, sowie mehrere Punkte (13) umfasst, die jeweils durch 3D-Koordinaten definiert sind, wobei mindestens ein
Punktepaar der Punktwolke (12) in einer ersten Richtung ausgerichtet ist und mindestens ein anderes Punktepaar der Punktwolke (12) in einem
Winkel zur ersten Richtung liegt, wobei die Steuervorrichtung (16) dazu konfiguriert ist, die durch die Messvorrichtung (8) erzeugte Punktwolke (12)
in mindestens ein Nivelliersignal für einen Nivellierzylinder umzuwandeln, welcher an der Zugmaschine (2) des Straßenfertigers (1) befestigt ist und
einen Zugarm (6) hält, an dem die Einbaubohle (5) befestigt ist, um eine Bewegung der Einbaubohle (5) zu steuern.
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