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Abstract (en)
The needle gripper comprises a housing (10,40) or frame extendible needles (2), where the needles are arranged individually or in groups at one or
two oppositely movable needle carriages driven by an actuator over a gear unit. The longitudinal direction of the needles corresponds to the traverse
path direction of the corresponding needle carriage. The actuator is an electrodynamic drive. The gear unit deflects the direction of the reciprocating
movement of the movable components of the electrodynamic actuator in the traverse path direction of the corresponding needle carriage.

Abstract (de)
Die Erfindung betrifft einen Nadelgreifer mit aus einem Gehause (10, 40) oder einem Gestell ausfahrbaren Nadeln (2), wobei die Nadeln
einzeln oder gruppenweise an einem oder an mindestens zwei gegenlaufig bewegbaren - von mindestens einem Stellglied (110) tGber
mindestens ein Getriebe (60) angetriebenen - Nadelschlitten (81, 82) angeordnet sind und wobei die Langsrichtung (3) der Nadeln der jeweiligen
Verfahrwegrichtung (9) des entsprechenden Nadelschlittens entspricht. Das Stellglied ist ein elektrodynamischer Antrieb. Das Getriebe lenkt die
Richtung der Hubbewegung des beweglichen Teils (111, 112, 113) des elektrodynamischen Stellgliedes in die Richtung des Verfahrweges des
jeweiligen Nadelschlittens um. Mit der vorliegenden Erfindung wird ein Nadelgreifer entwickelt, der trotz einer schnellen Ein- und Ausfahrbewegung
der Nadel oder Nadeln bei einem kleinen Bauraum und bei niedrigem Energiebedarf eine groe Haltekraft entwickelt.
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