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Abstract (en)
The method involves obtaining cloud of measurement point by scanning a carrier vehicle from the top with a three-dimensional (3D) laser scanner
(10). The cloud of measurement point is partially scanned with a virtual specimen having a shape above a twist lock on the top side of the vehicle,
approximated to the vehicle. The candidate locations having predetermined distances are defined as actual twist-locations. The target position
data are calculated for a container to be placed onto the vehicle. An independent claim is included for a 3D laser scan measuring system for use in
loading of ISO containers onto carrier vehicles.

Abstract (de)
Verfahren zur rechnergestützten Bestimmung der Position, in der ein ISO-Container mittels eines Krans auf ein Trägerfahrzeug aufzusetzen ist,
anhand einer die Oberseite des Trägerfahrzeugs repräsentierenden Wolke von Messpunkten (28), die durch Abtasten des Trägerfahrzeugs von
oben mit einem 3D-Laserscanner (10) gewonnen werden. Die Messpunktwolke wird mit mindestens einem virtuellen Prüfkörper (26) abgetastet,
der zumindest teilweise eine Form hat, die an die Form des über die Oberseite des Trägerfahrzeugs vorstehenden Teils von Twistlocks (20)
am Trägerfahrzeug angenähert ist. Es werden alle Orte ermittelt, an denen die an einen Twistlock angenäherte Form des virtuellen Prüfkörpers
mindestens in einem vorbestimmten Grad mit der örtlichen Form der Messpunktwolke übereinstimmt. Die so ermittelten Orte werden als Kandidaten-
Orte für Twistlocks festgelegt. Kandidaten-Orte, welche vorgegebene Distanzen voneinander haben, werden als tatsächliche Twistlock-Orte
festgelegt. Aus den so festgelegten Twistlock-Orten werden Container-Zielpositionsdaten für den auf das Trägerfahrzeug aufzusetzenden Container
berechnet.
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