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Abstract (de)
Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Bestimmung zumindest eines Pendelwinkels (O) einer von einer Lasttransportvorrichtung (1)
aufgenommenen Last (6), wobei die Last (6) Gber wenigstens ein seilartiges Befestigungsmittel (5) an zumindest einem Aufhangepunkt an der
Lasttransportvorrichtung (1) befestigt ist und der zumindest eine Aufhangepunkt mittels wenigstens einer Antriebseinrichtung (4) verfahrbar ist, bei
dem der Pendelwinkel (O) in Bewegungsrichtung und/oder eine der zeitlichen Ableitungen des Pendelwinkels (O) in Bewegungsrichtung zumindest
auf Basis wenigstens einer Betriebsgré3e der wenigstens einen Antriebseinrichtung (4) und einer die Ist-Geschwindigkeit des Aufhangepunktes
reprasentierenden GrdéBe unter Verwendung wenigstens einer Recheneinrichtung (8) berechnet wird. Darlber hinaus betrifft die Erfindung ein
Verfahren zur Dampfung von Pendelbewegungen einer Last (6), ein Antriebssystem (A), das zur Durchfihrung des Verfahrens zur Bestimmung

des zumindest einen Pendelwinkels (O) und/oder zur Dampfung von Pendelbewegungen der Last (6) ausgebildet ist und die Verwendung eines
derartigen Antriebssystems (A) fur einen Kran (1) sowie einen Kran (1).
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