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Abstract (en)
[origin: CN104860203A] The invention relates to a method for calibrating 3D laser scanners (20). The laser scanner is fixed on a support structure
(12) of a crane used for container transportation, so that the containers (18) can be scanned in a working zone of the crane. The calibration includes
at least one scanning of a calibrator (24) having ISO container features. The calibrator has a calibration mark (26) and can carry recognition and
positioning during a scanning process. The method measures movement offset of at least one laser scanner relative to the support structure if the
movement offset is not known. The crane is controlled, so that the calibrator can be caught and brought to different predetermined heights above the
ground (8) and the scanning of the calibrator is performed through at least one laser scanner. The rotation offset of the at least one laser scanner
(20) relative to the support structure (12) can be measured with the scanning result and the movement offset.

Abstract (de)
Verfahren zum Kalibrieren von 3D-Laserscannern (20), die an einem Tragwerk (12) eines Krans fiir Containerumschlag befestigt sind, um Container
(18) im Arbeitsbereich des Krans abzutasten, wobei die Kalibrierung mindestens einen Scan eines Kalibrierkdrpers (24) mit den Eigenschaften eines
ISO-Containers umfasst. Der Kalibrierkorper (24) ist mit Kalibrierungsmarken (26) versehen, die in Scans erkannt und lokalisiert werden kénnen. Es
werden die translatorischen Offsets des mindestens einen Laserscanners (20) in Bezug auf das Tragwerk (12) ermittelt, falls sie nicht schon bekannt
sind. Der Kran wird gesteuert, den Kalibrierkdrper (24) zu ergreifen und nacheinander in mehrere verschiedene vorbestimmte Hohen tber dem
Boden (8) zu bringen, in denen jeweils ein Scan des Kalibrierkérpers (24) mit dem mindestens einen Laserscanner (20) durchgefiihrt wird. Unter
Verwendung der Scanresultate und der translatorischen Offsets werden die rotatorischen Offsets des mindestens einen Laserscanners (20) in Bezug
auf das Tragwerk (12) ermittelt.
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