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Abstract (en)
[origin: US2015355647A1] An apparatus for controlling and regulating a movement of a system includes a load calculating device calculating
continuously during the movement of the system a respective force vector for each of the individual elements as a function of predetermined
reference coordinates and a torque calculating device calculating continuously during the movement at least one compensating variable, wherein the
compensating variable compensates the force vectors as a function of the reference coordinates and the force vectors. The apparatus for controlling
and regulating has a control unit controlling continuously during the movement a force-producing variable for the at least one drive as a function of
the reference and the at least one compensating variable.

Abstract (de)
Das dynamische Verhalten von Bewegungen eines Systems mit mehreren, kinematisch zusammenwirkenden Einzelkérpern, von denen mindestens
einer von einem Antrieb bewegt wird, soll verbessert werden. Dazu ist eine Vorrichtung zum Steuern und Regeln mit einer Lastrecheneinrichtung
(9) zum Berechnen je eines Kraftvektors (f) fur jeden der Einzelkdrper in Abhéngigkeit von vorgegebenen Sollkoordinaten (X TCP , Y TCP ,
ZTCP,+TCP ,2TCP , 3 TCP ) fortlaufend wahrend der Bewegung des Systems und einer Momentrecheneinrichtung (10) zum Berechnen
mindestens einer die Kraftvektoren kompensierenden AusgleichsgroBe (M) auf der Basis der Sollkoordinaten und der Kraftvektoren fortlaufend
wahrend der Bewegung vorgesehen. AuBerdem verfligt die Vorrichtung zum Steuern und Regeln Uber eine Regelungseinheit (11) zum
Regeln einer kraftbildenden GréBe (i) fir den mindestens einen Antrieb in Abhangigkeit von den Sollkoordinaten und dem mindestens einen
Ausgleichsdrehmoment fortlaufend wahrend der Bewegung.
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